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의료기술(의료 통합, 합성 생물학, 건강 관리 등), 스마트 제조(산업, 항공우주, 저궤도 경제, 자율주행과 차량 연결, 물류 등), 스마트 서비스(청소, 서비스, 특수 분야 등), 

시각 대규모 모델, 수직 대규모 모델, 칩과 센서, 신소재, 선진 제조 기술 로봇, 휴머노이드 로봇, 범용 로봇, 복합 로봇

AI 로봇

2010-2020빠른발전

인지
센서: 이미지 모듈 등 다양한 센서
상호작용: 디스플레이 터치스크린
데이터: 정보 흐름, 스마트폰 위치 데이터

의사결정
연산력: 고성능 스마트 SoC 칩셋

소프트웨어: 운영체제 + 앱 생태계

제어 에너지: 리튬 배터리 에너지 밀도 향상
운동: (아직까지 해당 사항 없음)

인지
데이터: 멀티센서 기반 도로 상황 데이터

인지: 스마트 콕핏(운전석) 장비

의사결정 소프트웨어: 자율주행 시스템

제어 운동: 차량 제어 시스템

인지

데이터: 실시간공간데이터

인지: 로봇의공간인지능력

의사결정 소프트웨어: 로봇다중산업분야응용

제어 운동: 부품및기계간정밀제어

스마트폰산업

스마트자동차산업

구체화된인공지능산업

대규모
모델

2015-2025 빠른발전

2020-2050 快速发展

구체화된지능은미래산업의지속가능한발전을위한핵심경쟁력기반입니다 (자동차, 로봇, 웨어러블)



디지털세계
（원주민：AI ）

물리세계
（원주민：人类)

Robot

상호작용 도구

• 개념 ： 1950년에 튜링이 「컴퓨터와 지능」이라는 논문을 통해 처음으로 제시하였으며, 분리된(채팅, 바둑 등) 또는 구체화된(운동, 조작

등) 형태로 지능의 개념을 설명했습니다.

• 구체화된지능(Embodied AI) ： 2022년에 다시 강조된 개념으로, 이는 지능 시스템과 로봇이 융합된 시스템입니다. 구체화된 지능은

AGI(범용 인공지능)가 디지털 세계에서 물리 세계로 넘어가는 중요한 가교 역할을 하며, 생성형 대규모 모델, 온·오프라인 데이터 기반

강화학습, 기계·전기 일체화 하드웨어를 통해 인간과 기계 간 실시간 상호작용, 시공간적 환경 인식, 의사결정 추론, 자율 제어 조작, 시범

학습과 무(無)코딩 프로그래밍 등 지능형 자동화 능력을 구현합니다.

구체화된 지능 — 디지털 세계와 물리 세계 간의 정렬, 이해, 상호작용



첫 번째 역할: 비용 절감 및 효율 증가

➢ 구체화된지능을통한 "전문성", "한

개의두뇌로여러기계제어”.

➢ 대규모모델의전이일반화, 변화하는

환경적응, 자동화지능수준향상, 범용

로봇의무(無)코딩프로그래밍구현

두 번째 기능: 신형 범용 로봇

➢ 휴머노이드, 바이오모방로봇, 완전전기

구동, 정밀조작, 연산능력, 모델, 데이터

처리

➢ 단일플랫폼으로다양한임무수행, 

상업·산업·특수·소비자분야등광범위한

환경에적응가능

세 번째 기능: 예측, 공유 및 대체

➢ 구체화된지능으로디지털과물리적

상호작용학습실현, 사회나개인의

선호도·수요·작업을예측

➢ AGI(범용인공지능)는인간인식의 80% 

이상을초월하며, 80%의인류는 AGI처럼

스마트로봇을사용하게될것임

구체화된지능(AI + Agent IoT + 로봇기술)은신형생산력의핵심요소： 



구체화된 지능의 시대가 도래하고 있습니다!

고령화와 노동력 비용 증가, 인구의 1/3이 나머지 2/3의 인구를 부양하는 사회 구조 도래

실물 경제의 효율과 지속 가능한 발전을 지탱하는 필수적 대체 인프라 장비

향후 10년 이내 세계 산업의 선두로 부상할 가능성이 크며, 전략적 첨단기술 산업의 필수적 경쟁지가 될 것
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世界第一台可编程

机器人Unimate诞生

日本山梨大学的牧野洋发明

SCARA机器人

瑞士Demaurex公司的世界

首台DELTA机器人投入使用

SONY的机器狗“爱宝”

让科技产品爱好者一见倾心

人形机器人阿西莫

（ASIMO）诞生

“发现号”航天飞机

将首台人形机器人宇

航员R2送入国际空间站

美国波士顿动力公司

发布人形机器人Atlas

在特斯拉AI Day上，马斯克正式介

绍特斯拉首款人形机器人Optimus

GTC 2024大会上，英伟达CEO黄仁勋发

布：世界首款人形机器人模型

谷歌DeepMind团队和斯坦福大学华

人团队合作研发的通用机器人Mobile 

ALOHA刷屏全网

1968

日本川崎从美国引入智能

工业的技术专利，造出了

日本第一台工业机器人

Victor Scheinman

发明了斯坦福机械臂

斯坦福研究所发明世界上

第一台移动机器人

第一台双足仿人机器人

由日本早稻田大学的加

藤一郎先生推出

“旅居者”探测器开

始火星科研任务
波士顿动力Big Dog

吸引全世界关注

美国iRobot公司

在纳斯达克敲钟上市

第一台腹腔镜手术机

器人达芬奇获批上市

中国“玉兔”号月球车成功登

陆月球，开始了月面巡视探测

2008

丹麦优傲公司研制的世界第一台协

作机器人UR5交付使用

内华达州机动车辆管理局（NDM）

颁发了世界第一张无人驾驶汽车牌

照，这辆车由Google改造

人工智能AlphaGo 战胜

围棋世界冠军李世石

由Hanson Robotics公司开发的

索菲娅机器人获得沙特公民身份

大疆第一款无人机

Phantom1发布

2022

谷歌旗下著名 AI 研究机构

DeepMind发布全球最大

通用大模型RT-X

亿航EH216-S获批了中国民

航局颁发的全球首张载人无

人驾驶航空器标准适航证

로봇산업제2성장곡선폭발적발전 – 산업, 특수분야, 서비스, 협업, 바이오모방, AI 증강, 구체화된지능



인지 - 의사결정 - 제어: 더욱스마트한대뇌, 더욱 정밀한소뇌, 더욱유연한신체가필요

1.0 폐쇄적 환경, 표준화

유한 상태 머신
(Finite State Machine, 

FSM) 탐색

전문 시스템

지식 그래프

Rule-based

계획적 제어

2.0 바이오모방 로봇, 4족 로봇, 협동 로봇

물리적 세분화된 전문 업무 시스템

심층 모델 기반의 예측 가능한 시각 및 계획 시스템

3.0 범용 환경, 완전자율 지능, 휴머노이드 로봇

대규모 모델 기반 업무 자동화

RT 시리즈 제어 모델

PaLM-E 범용 전이 모델

대규모 모델이 로봇의

인지·의사결정·제어

능력을 재구성합니다.

로봇의 지능화가 지속적으로 진화하고 있는 中



「7:2:1」 황금법칙

✓70 % - 자동화 설비가 수행

✓20 % - 휴머노이드 로봇이 수행

✓10 % - 사람이 수행

자동차제조산업검증과정

자동차 제조

3C (컴퓨터·통신·가전)

자동차 생산은 가장 성숙한 제조업으로,

휴머노이드 로봇이 제조업에 안착하는

첫번째거점이 될것입니다!

「AI + 제조」의전개순서

고객서비스 → 제품설계 → 생산공정 → 전공정통합

스마트 제조의 대표적 시나리오



AI 인프라스트럭처

인더스트리얼 머시닝 센터

AI 기반 에너지

5G

EAI to 정부 EAI to 산업 EAI to 상업 EAI to 소비

EAI

업그레이드

세대

산업용 로봇·CNC 공작기계

3D 프린팅, AGV, 품질 검사

제조설비 등

EAI 기반 청소·의료·물류

지능형 인터랙티브 차량

EAI 정보가전·지능형 단말기

AIoT 및 통신

EAI 변기, 침대, 조리 기기 등

산업 설비 플랫폼

EAI 오픈소스 기반 대형 모델

민간 우주항공

드론·무인 시스템

휴머노이드 로봇

6G

수요 분석 및 설계

휴머노이드 로봇

EAI 차세대 스마트 팩토리

• ERP

자율주행·로보택시

즉시 배송 드론

저고도 경제

의료·재활 로봇

휴머노이드 로봇

자율주행 자동차

EAI 착용형 디바이스

AI-에이전트 지능 비서

아동·실버 케어 및 교류

과학 교육·바이오모방 × EAI

휴머노이드 로봇

EAI

신규수요

구체화된지능의향후폭발적성장분야 ― 붉은글씨는선제적성장이유력한영역



2017년

기초 이론 정립

Transformer

2019년

대규모모델

Scalinglaw

OpenAI회사2C

2025년부터는구체화된단말(2C/2B/2G)에서수천개산업-응용이 폭발하며

차세대파도를형성할것입니다!

A

I

활

용

진

화

흐

름

연도별

2024년 

고효율·저비용
로컬 데이터

기반

DeepSeek

2B/2C

2025년

웨어러블 소비자
단말기

Agent 개인비서

(생활·업무·건강·

피트니스·채팅) 

2027년

구체화(엠바디드)

단말 응용 점화

산업 비즈니스

위험 관리 국방

2030년

인간 중심

스마트제조서비스, 

지능형

자동차·휴머노이드, 

항공우주, 실버케어

2025년을기점으로, 전산업분야응용을촉발할거대한물결이시작됩니다! ！

클라우드기반대형 AI 서비스는이미포화단계에근접



구체화된
인공지능

매체형태

지능형
에이전트

기초대형
모델

소형단말기： 휴대폰 이어폰 스마트워치 안경

대형단말기：휴머노이드로봇 스마트 자동차 홈 로봇 고급 장비

고객의 페인포인트, 핵심 부품, 제조 공정, 관련 공급망…

대화와 움직임, 물건 잡기와 옷 접기, 가공, 조립, 용접, 연마

장면 데이터와 고부가가치 응용 자원

빠른 시스템 1000Hz, 느린 시스템 1Hz, 소형 모델 Agent 대리
(개인/장비)

단일 레이어 반복 및 강화학습 : 감지/인지 대화/
상호작용 계획 검색 관련 모델 및 조작 제어

범용 대형 모델, 기초 지식, 일상적인 동작

생성 가능, 전문적인 수직 분야 소형 모델

단일 플랫폼 다중 업무, 다중 코어 다중 프로세스, 다중 협력；

XML/HTTP: 계층 단말 간 융합, 인터랙션, 계획, 감지, 추론, 제어
다층 단말 간의 융합, 다중 단말에서 클라우드 융합

기저모델

구체화된 지능 가치사슬 : 디바이스 단말 · 에이전트 제어 알고리즘 · 기초 대형 모델



知乎APP

감지
상호작용

엣지측전용소뇌

단말기측빠른시스템동작소뇌

云侧 超级大脑

Scaling law

인터넷 데이터

m2Real (모델에서현실로)

공간이해와 추론

제조기술스킬

전문데이터: 생성, 압축, 교정

MEMS 센서, 신소재, 핵심 부품

칩셋 (제어 칩, 추론 칩)）

언어
식별

핵심관점

특정 분야의 고객 응용으로부터

폐쇄형 응용 시나리오를 정의하여,

더 쉬운 표준화 및 일반화 또는

마이그레이션이 가능하며, 연산력

소모와 데이터의 규모를 줄인다.

"전문화된 소형 모델"을 축적하여

효율적이고 대응력이 뛰어난

범용화를 실현할 수 있다.

“클라우드-엣지-단말”의 다층

협력은 AI를 개인 고객과 집적형

기업 고객 모두에게 보편화시킬

수 있으며, 고객과 시스템 통합

기업은 민첩하게 혁신을 구현할

수있다.

인간

&

기계

상호

작용

임무 상호작용과 이해 -

사고 체인

공간 지능 및 추론

- 경로 체인

안전하고 안정적이며

유연한 동작 –

액션 체인

강화학습

인지훈련

추론
데이터

협동
Agent

클라우드 측 슈퍼브레인

빅데이터
훈련

AI 로봇진화론: 소비자 / 산업 / 비즈니스 / 특수신규응용을위한 3층구조재구성



과학연구

~5억 교류 서비스

~10억

순찰/점검

~100억

운송

~1000억

조립

분류

유연 생산

라인 업무

~500억

~500억

~약 100억

숙박, 음식, 

도매, 소매업

~약 1000억

~약 1조

소비자 제품(C단 제품): 

노인 돌봄, 간병, 가사, 

동반자 등

이족 보행형
(복잡 공간)

고정형
(평면 공간) 

모델 능력 간단한 작업의 범용화 다기능 및
다형태로의 확장

인간 수준에 접근

구
체
화
된

하
드
웨
어

범
용

플
랫
폼

바퀴형
(지역 공간)

로봇의제2 성장곡선폭발기대: 휴머노이드, 범용화, 하드웨어공급망, 대뇌와소뇌진화등



기술 발아기 자본 기대 팽창기 기대 하락 저점기 이익률 및 이익 개선 회복기 발전 성숙기

시간

기
대
가
치

유사 뇌 기초 대형 모델, 뇌과학 및 칩셋

인공 피부, 인공 근육, 생체모방 인지, 정서적 간호

바이오 기술 실험 로봇, 핵심 서비스 로봇

뇌-기계 인터페이스 로봇, 환경보호 및 재활용 로봇

군사용 무인 시스템과 인간-로봇 협력, 
중의학 및 건강관리 로봇

드론과 저공 경제 응용, 
AR/VR 엔터테인먼트 및 교육

전문 소형 모델, 데이터 생성, 전기 구동 부품, 스마트 손

범용 로봇 대형 모델과 코드 없는(무코드) 에이전트

휴머노이드 로봇 및 응용

자율주행과 차량 공유, 개인 소유 로봇

의료 로봇과 MEMS 액추에이터

농업 및 건축 로봇

생체 모방 및 과학교육

우주 및 에너지 특수 로봇

청소, 접대, 외식 서비스 로봇

군사용 로봇

시각/청각/촉각 센서, 감속기, 모터 등 핵심 부품

에이전트 채팅/대리 서비스 로봇

자동차/3C(컴퓨터, 통신, 소비자 전자제품)
/배터리/농산물/약품/경공업 로봇

물류 배송 + AI 기반
AGV/AMR/지게차 로봇

구체화된 인공지능 기술과 산업 트렌드



구체화된 인공지능 발전을 촉진하는 주요 동력

1. 휴머노이드로봇기술, 유사생명체, 인공근육, 인공피부, 생체전기제어, 조직기관, 소프트로봇등

2. DNA 나노 로봇과 신소재 미세부품, 나노 소재, MEMS, 3D 프린팅, 스마트 의체, MEMS 제조 조립, 구동 에너지 전환, 힘 피드백 상호작용 등

3. 생체모방인지기술, 시각·청각·촉각센서, 엣지 AI 연산, 강성과유연성융합, 감지와구동통합등

4. 자연어이해, 감성인식및인간-기계상호작용기술, 대화형지능형상호작용 기술, 감정교류, 외로운 사람과의 대화, 아동및노인돌봄등

5. 뇌-기계인터페이스와 바이오-기계융합기술, 뇌과학, 신경의도파악, 근육전기신호, 지식그래프, 시각인식, 로봇추론등

6. 메타버스 시뮬레이션과 로봇 융합 기술, 차세대 인터넷, 엔터테인먼트 상호작용, 에이전트, 즉각 환경 감지, 원격 조작 등

7. 복합 로봇 기술 (손-눈-뇌) 융합, 이동 플랫폼, 기계 팔, 시각 모델, 말단 실행기기, 비구조적 환경 인식, 다중 로봇 협력, 스마트 교통 등

8. 초자동화 소프트웨어, 로봇 운영 시스템, 소프트 로봇, RPA, 물류, 금융, 재무, 행정 자동화 등

9. 클라우드 서비스 로봇 기술, 분산 클라우드 서비스, 클라우드 가공 센터, AI와 로봇 학습, 원격 임대 서비스, 원격 교육 서비스, 로봇

서비스 (RaaS) 등

10. 윤리, 로봇 지향성, 고용, 프라이버시, 윤리와 도덕, 법률 등



대형 모델 데이터 확보, 하드웨어
제어 알고리즘, 컴퓨팅 플랫폼

3D버전 힘-토크 센서

휴머노이드
로봇

클라우드 기술과
클라우드 로봇 기술

일체형 관절 및
정밀한 로봇 손

3대 핵심 부품
(감속기, 서보모터, 컨트롤러)라이다

(LiDAR, 레이저 센서)

중국 구체화된 인공지능 산업의 핵심 트렌드 방향



구체화된 인공지능 - 하드웨어 진화, 소프트웨어 진화, 응용 시나리오

향후 약 10년 내 산업 생태계，20%휴머노이드 로봇？

50%범용 로봇，30%전문 장비，계회사, 조립·통합 및

임대 서비스 기업, 범용 부품 및 공급망, 구체화 기술과

데이터 모델 기업, 훈련 및 서비스 등

향후 약 5년 내 구체화된 (지능-범용/스킬-전문성) 적용

시나리오 및 데이터 생성 ， 특수, 산업, 비즈니스, 서비스

분야 공급망 중심, 시나리오 구축, 데이터 생성, 표준화

마련 등, 벤치마킹 및 평가, 정책 지원, 실용적 적용 추진

향후 약 3년 내 핵심 기술 돌파구체화된 지능 대형 모델 및

구체적 스킬 소형 모델, 데이터 생성은 온라인 또는

오프라인 학습으로 구동 정밀한 손과 핵심 부품 공급망,

주요 연구기관과 기업들이 참여해 기초 연구 수행, 투자

다변화, 창업 활성화 등

스마트
자동차

휴머노이드

로봇

산업
로봇

서비스

로봇

특수

로봇

대뇌 신소재 생화학 설계

行业

플랫폼

기초

数据
범용 및

전문 모델

범용
메커니즘
및 정밀 손

산업

데이터
생성 훈련

법률



핵심 로직： 세계 과학기술 경쟁 심화 및 경제사회 전환 배경에서, 인공지능과 로봇 기술은 글로벌 과학기술 혁신의 핵심

추진력이 되었으며, 이 분야의 빠른 발전은 인간의 수요, 기업 수요 및 국가 경쟁 수요의 다중 구동력을 받고 있다.

인간적수요
01

사람들의 불편함과 문제 해결을

목표로 하며, 두 가지 연령층으로

나뉜다.

젊은 층: 편리성, 흥미, 감각적 자극

노년층 : 건강 관리 , 생활 보조 ,

감성적 동반자 등

기업수요
02

비용 절감 및 효율 증가 , 시장

경쟁력 향상이 기업 전환의 주요

동력이며, 기업의 자동화 및 지능화

투자 증가를 촉진하고, 제조, 물류

배송 분야 등에서 로봇 기술의

광범위한 응용을 추진하여 인건비

절감, 생산 프로세스 최적화 및

효율성 향상을 달성한다.

국가경쟁수요
03

글로벌 기술 경쟁은 각국이 첨단 기술

분야에서 치열한 경쟁을 벌이게 했고,

중국은 기술 봉쇄와 핵심 기술 난관의

도전에 대응하면서, 지속적으로 자체

혁신 능력을 강화하여 인공지능과

로봇 기술의 핵심 분야에서 돌파구를

마련하고 글로벌 산업 체인에서의

입지를 강화하고 있다.

관련 AI 대형모델의가속추진하에, 수요생성부터관련분야의초기성과응용까지약 1-3년이소요될것으로예상된다.

중국 과학기술 혁신을 촉진하는 핵심 요소 (1): 수요



단계 인물상 대표 인물/산업

(-1)-0 과학자 호기심과 열정으로 과학 탐구, 기술 돌파 추진 정보기술

0-1 작은 천재 전통에 얽매이지 않는 혁신 실현 량원펑, 왕싱싱, 왕허

1-10 주요 임원 거시적 관점과 강력한 자원 통합 능력 챠오신

10-100 국가 체제, 산업 통합 정책적 지원을 활용하여 중국 과학기술 세계 선도 신에너지 자동차

2016 년 부 터 로 봇

연구, 로봇 관련 기술

기업 창립.

2008 년 부 터 자 동 매 매

거래 연구 , 2023년 7월

DeepSeek 창립, 범용 AI

지능 구현.

의료기기 및 산업 통합

분야의 자원 통합 전문가

2021년 칭화대 졸업
후 창업, 휴머노이드
로봇 연구 집중.

량원펑  85년생
DeepSeek창업자

왕싱싱  90년생
즈수 테크놀로지 CEO

왕허  92년생
은허로봇 창업자

챠오신  63년생 
딥스마트 의료 창립자

창업자그룹특징:

"평범한 배경 → 고학력, 젊고 특화된

엔지니어로변화"

대표사례：
DeepSeek는 오픈소스 전략을 통해 많은
젊은 AI 혁신가를 창업 생태계로 유도.

은허로봇 창립자와 핵심팀은 ABB 그룹 등
유명 기업 출신으로 기술과 자원 통합
능력이 탁월함.

중국 과학기술 혁신을 촉진하는 핵심 요소 (2): 인재



핵심로직： 세계 기술 경쟁과 경제사회 변혁 속에서, 인공지능과 로봇 기술이 글로벌 혁신의 핵심 구동력이 되었으며, 이

분야의 급속한 발전은 인간 수요, 기업 수요, 국가 경쟁 수요의 다중 구동력을 받고 있다.

기초 연구 주도: 핵심 기술 난제 극복, 산업
업그레이드 이론 지원 및 혁신의 원천 제공.

학제 간 협력 촉진: 산학연 융합 심화 촉진,
기술 혁신의 성과 전환과 응용 가속화.

협력을통해완전한혁신생태계를구축하며, 기초연구에서산업응용성과창출까지는약 2-10년이필요하다.

원초적
혁신

(대학및과학연구
생태계)

수요 주도형 제품 혁신: 제품 관리자들이
고객 요구를 파악하고 병행 추진하여
효율적인 혁신 생태계를 형성.

인재 배출을 통한 혁신 활성화 : 첨단
엔지니어 등 전문 인력의 기술력을 수요
중심의 혁신 제품으로 전환.

수요 중심
혁신
(To C)

자원 배분 최적화: 공동 기초시설, 기술
플랫폼, 인적자원 공유 등 고효율 통합 및
활용.

지역 혁신 활성화: 지역 클러스터 및 기술
교류를 통해 지식 확산 촉진, 혁신력 활성화.

공급
중심 혁신

(지역집적효과)

정책인센티브:

국가 주도의 기술 성과 전환 촉진(산학연
융합 플랫폼), 혁신 인재("작은 천재")를 위한
성장 토대 제공.

국가 지원
(정부주도의
혁신촉진)

중국 과학기술 혁신을 촉진하는 핵심 요소 (3): 생태계



요소 로봇/ 구체화지능 AI 대형모델 바이오의료

수요
고령화 사회와 노동력 부족에 대응하여
보조 및 돌봄형 로봇 개발, 개인화 서비스
수요 충족

기술 봉쇄에 대응한 자주적 제어 수요,
고성능 AI 모델 개발로 핵심 기술 돌파

정밀 의료 트렌드에 대응, AI로 질병 진단
및 치료 효율 향상, 고효율 의료 솔루션
수요 충족

인재
학제간 융합 강조, 엔지니어와 경영자
협력 강화, 기술과 시장 결합

오픈소스 커뮤니티와 젊은 기술 인재
혁신, 오픈소스 추진을 통한 대형 모델
최적화

업계 전문가와 기술 인재 자원 통합, 산업
체인 혁신 실현

생태
기업 중심, 대학 및 연구기관 협력 혁신
생태계 구축, 기술 전환 및 산업화 강화

오픈소스 프로젝트 중심의 혁신 생태계
구축, 혁신 비용 절감 및 기술 대중화

지역 집적 특성을 가진 혁신 생태계 조성,
산업 협력 및 혁신 확산 촉진

차별화
학제간 융합, 고령화 사회 대응을 위해
보조·돌봄형 로봇 개발로 개인화 서비스
수요 충족

오픈소스와 젊은 인재 기반으로 자주적
제어 혁신, 기술 봉쇄 극복

업계 전문가 및 기술 인재 자원 통합, 정밀
의료 트렌드에 맞춘 AI 기술 응용

공통점
세 분야 모두 학제간 융합, 오픈 혁신, 자원 통합을 통해 기술 전환 및 산업 적용을 가속화, 개인화 서비스 수요와 자주적 제어,
정밀 의료 시장 수요 충족

중국 과학기술 혁신의 핵심요소 — 사례 분석



수요전개로직： 범용/확장 수요 → AI 발전 → ToC(소비자) 감성 상호작용 혁신 → ToB(기업) 맞춤형 설계 수요

사례 분석: 즈수 테크(Zhisu Tech)

2017년부터

전력 순찰 및 지진 구조 지원

B1, B2 시리즈

2020년 이후

과학 연구 및 산업 협력

Go 시리즈

소비자급로봇출시

수
요

시
나
리
오

변
화

2024년 이후 

감성 연결과 사회적
상호작용 강화

H1 로봇: 춘절 방송 출연

G1 로봇: 가정용 로봇 보급

시간

결론： 즈수 테크는 전력 순찰, 지진 구조, 과학 교육, 사회적 감성 연결 등 다양한 분야에서 로봇 수요 확장을 실현하였다.

사례 분석: 로봇/구체화 지능 분야



인재전개로직(즈수테크왕싱싱을예로)： 창업자 ‘열정’을 기반으로 지속적 혁신, 저비용·고성능 모터 직구동 기술 돌파 →

제품 실현

2023 2024

세계 최초로 고성능 4족 로봇을 공개 판매하고, 4족 로봇 산업

상용화를 가장 먼저 실현한 회사가 되었습니다.

2016 2017

왕싱싱은 학부 시절에 이미

뛰 어 난 기 술 적 재 능 을

보여주었으며, 단 200위안의

비용으로 14자유도 이족

보행 로봇 프로토타입을 제작

저장이공대

기계자동화 학부 입학

2009 2013 2021

세 계 최 초 로 외 전 자

무브러시 모터를 구동하는

소형 고성능 저비용 4족

로봇 XDog을 독자적으로

설계·개발했습니다.

2억원 80억원

역사적경로

선전대량 입사, 곧 창업

(즈수 테크)

Go1 반려형 로봇 출시, 

시리즈 A 투자 유치

(1천만 달러)

G1 대량 출시, 시리즈

투자 10억 위안 달성, 

회사 가치 80억 위안

상해대학 기계공학

석사 졸업

첫 제품 ‘Laikago’ 출시

(매출 2억 위안)

H1 범용 휴머노이드

로봇 첫 공개

사례 분석: 로봇/구체화 지능 분야



수요전달경로：기술 혁신 수요 → AI 기술 장벽과 비용 절감 요구 → 대모델 오픈소스화 요구 → 중소기업 지능화 업그레이드

사례분석：DeepSeek

■ 효율성과비용을기준으로혁신

수요제기

■ 중국이 미국의 기술 봉쇄에 직면하여, 

인공지능 분야에서 여전히 외국 기술에

대한 의존 존재

1

2

기술혁신수요 DeepSeek는 최적화된 연산 설계 및 하드웨어 배치를 통해
AI 대모델의계산비용을크게절감시킴.

오픈소스 방식은 기술 장벽을 낮추고, 전 세계 개발자들에게
저비용, 고효율의 AI 모델개발도구를제공.

DeepSeek-V3 데이터

-훈련비용(600만달러이하)이업계선두기업의 1/3 수준

-추론 비용은 OpenAI 대비 1/30 수준 (입력 1위안/백만
토큰, 출력 16위안/백만 토큰, OpenAI는 입력 15달러/백만
토큰, 출력 60달러/백만토큰)

요약：DeepSeek 모델은 훈련 비용을 대폭 낮추고, 오픈소스 모델로 개발 장벽을 낮추어 중국 인공지능 산업 경쟁력 향상에 기여.

AI 대모델 영역 사례 분석



수요전달경로：국가 전략 지원 고급 대형 장비 → 고급 제품 고품질화 → 중국 현지화 및 엔지니어링 이익 → 핵심 제품 0-1 혁신 실현

사례 분석: 유나이티드 이미징(United Imaging)

요약：

AI 기술이 의료 영상에 깊게 통합되면서, 보조 진단, 품질 관리, 수술 계획 및 정밀 치료 등의

여러 과정에서 의료 서비스 품질과 효율성을 크게 향상시킴.

고급 제품은 빠르게

브랜드영향력을 높임

제품측면:
•CT, MR, XR, MI 제품이 고급부터 중저가까지 전 라인 커버
•2015년 첫 3.0T MR 출시, 2019년 업계 최초 4D PET/CT 출시, 2020년 고급 CT 출시로 국내 선도

마케팅전략:
•"고급 포지셔닝, 전 라인 커버" 전략 채택
•고급 병원부터 브랜드 인지도를 구축하고, 이후 저급 병원으로 확산 ("농촌 포위 도시" 전략과 유사)

기술솔루션:
•'uMetalImaging 메타 이미징 솔루션' 출시
•"데이터 장벽"을 깨고, 다양한 모드, 다양한 스케일, 다양한 도메인 데이터 통합 및 관리, 시스템 통합 비용 절감

생명 의료 분야 사례 분석



지우
(智友) 

생태자원 프로젝트 자원

투자 항목 자원 반려

야루이
(雅瑞)

지우(智友)：우수자원

과학기술 인재, 자본, 멘토, 과학자 펀드 제공

지우(智友)：문제해결

창업자들의 기술 상용화, 
창업 과정에서의 난제 해결

야루이(雅瑞)：가속 전환

우수 프로젝트의 상업화 및 팀
관리 가속 지원

야루이(雅瑞)：가치투자

우수 프로젝트 선별 및 자금 지원

야루이(雅瑞)：연결 및 전파 자원

과학기술 연구성과를 미디어, 
KOL(오피니언 리더) 등과 연결하여 전파 및 인재 유치

지우(智友)：가치 발견

우수한 하드웨어
창업자의 교류 및 시범
테스트 플랫폼 구축 과학자의 창업 길의 동반자 과학 기술 성과 전환의 부스터

중관촌 지우 연구원 · 야루이 자본 과학자 펀드

효율적인이중추진전략:
'0-1 단계혁신'과 '1-1 단계전환'을가속하는자본 x 혁신가커뮤니티 x 산업협력혁신플랫폼



科学家创业路上的陪跑者 科技成果转化的助推器

인공지능 & 로봇 기술을 주축으로 ,  시대의 혁신가와 함께하다

누적 투자 초기 단계 프로젝트83건，

총 평가액1600억 위안 초과

3家

이미 상장된 기업

18家이상

평가액 20억 위안 초과 기업

48家이상

‘전문·특정·신규’중소·소(小)거인

6家이상

향후 2년 내 상장(IPO) 전망 업체

향후 2년내상장전망 IPO 프로젝트6곳：思必驰（2025년 2분기 과창판(科创板) 상장 신청）、智行者（2025년

3분기 홍콩 증시 상장）、深之蓝（2025년 3분기 과창판(科创板) 상장 신청）、微云（홍콩 스팩(SPAC) 합병을 통한

상장）、多点在线（스팩(SPAC) 방식 상장）、云洲科技（2025년 4분기 과창판(科创板) 상장 신청 예정）



ninebot九号（나인보트）–
단거리보행·이동로봇

清程极智QingCheng AI
지능형산력(컴퓨팅파워) 
핵심시스템소프트웨어

QingCheng AI 는 청화대(清华大学) 컴퓨터과학계열의
姚伟박사가 이끄는 AI 시스템 소프트웨어전문
기업입니다. 하드웨어부터 컴파일러, 운영체제, 런타임
스케줄링까지전(全) 링크를완벽히아우르는팀을
보유하고 있습니다.국산 AI 칩을 위한 지능형 프로그래밍
시스템을 구축해, 칩성능을극대화하는통합컴파일및
스케줄링솔루션을 제공합니다.미·중 무역 갈등으로
NVIDIA·AMD GPU 공급이 불안정해지면서국산칩대체
수요가증가하고 있으며, 이를 위해전(全) 프로세스
최적화및통합배포가능한소프트웨어의 중요성이
커지고, 시장규모또한크게확대될전망입니다.

출행(이동) 로봇
산력 시스템

소프트웨어

Booster Robotics는 휴머노이드 로봇과 그 계산 플랫폼의
연구개발 및 보급에 매진하고 있습니다.
국제 대회를 통해 영향력을 확대하여 RoboCup 휴머노이드
부문 및 RoboCup@Home 부문에서 세계 챔피언을
획득했습니다.
다수의 논문을 로봇 분야 최상위 학술지에 발표했으며, 기초
이론 차원의 핵심 혁신으로 로봇 운동 제어 수직 모델(“Large 
Motion Model”)을 제시했습니다.
팀은清华大学赵明国교수(전 우지셴(优必选) 북경연구소
책임자)가 이끌던清华로봇 실험실 및清华火神 로봇 축구팀
출신으로, 20년간 축적된 로봇 분야 기술 및 인재를 기반으로
로봇 산업 발전을 깊이 이해하고 있습니다.

휴머노이드 로봇 가속진화·휴머노이드로봇혁신기업
Robstride Dynamics（灵足科技）–

고성능일체형관절

회사는 모터 구동부, 모터 본체, 모터 감속기 등 전체
세트의 자율 연구개발·설계 역량을 보유하고 있으며, 
풍부한 양산·납품 경험을 갖추고 있습니다.
제품의 일체화 수준이 높아 “모터 + 감속기 + 
드라이버”를 하나로 통합, 로봇에 전체 관절 모듈을
제공함으로써 관절 설계 및 사용 난이도를 낮춥니다.
핵심 창업자 팀은 샤오미 로봇 출신으로 CyberDog2 및
CyberGear 마이크로 모터 프로젝트에 깊이 참여했으며, 
샤오미의 백만 달러 연간 기술 대상을 수상했습니다.
핵심 창업자는 원(元) 샤오미 로봇 관절 책임자로, 로봇
사업부의 이족 로봇 및 사족 로봇 모든 관절 모듈의
개발·양산을 총괄했습니다.

지능형 핵심 부품

구체화된 지능형 프로젝트 인큐베이션·투자 사례 배치

나인보트유한회사는 스마트 마이크로 교통 및 서비스형
로봇 분야에 집중하는 선도 하이테크 기업입니다.
주요 사업은스마트전동균형차, 전동스쿠터, 로봇청소기, 
서비스로봇등 스마트 이동 장비의 설계·개발·생산·판매 및
서비스입니다.
국내외특허 1,000여건을 보유하거나 출원 중이며, 2015년
Segway를 인수하고, 2020년 10월 과학혁신판(科创板)에
상장했습니다.
현재시가총액은약 400억위안입니다.



의료수술로봇 고급의료기기

뇌하수 모델+응용 인텔리전트 코어

柏惠维康--신경외과및임플란트수술로봇

회사는 의료 로봇 임상 분야에서 국내 최초 기록을 다수

세우며, 원격 수술과 CFDA 인증 신경외과 수술·임플란트

로봇을 최초로 실현했습니다. 40여 건의 특허와 소프트웨어

저작권을 보유하고, 18년 기술 축적과 15년 임상 탐색을 통해

CFDA 3급 허가증 2장을 획득했습니다. 제품은 100여 종

적응증에 적용되며, 주요 3등급 병원에서 2만여 건 이상의

신경외과 수술을 수행해 중국 1위를 기록했습니다 .

2021년에는 임플란트 로봇으로 국내 최초 CFDA 3급 인증도

획득했습니다.

智同科技--고정밀 RV 감속기

회사는 북경공업대(北工大) 기술 성과 이전을 기반으로

창업되었으며, 핵심 창업자인 장(张) 교수는 기어 설계 및 RV

감속기 연구개발 경험을 보유하고 있습니다. 정방향 개발

능력을 갖춘 국내 유수의 로봇 핵심 부품 기업으로, 제품은

일본 동급 대비 2.7배 긴 수명을 자랑합니다. 또한 준쌍곡면

감속기 분야에서도 국내 최초 제품을 출시해 휴머노이드

로봇 등에 적용하고 있습니다. 2023년 2월 2.9억 위안 투자를

유치했고, 4분기에는 39억 위안 가치 기준으로 3억 위안 추가

조달을 추진 중이며, 2026년 과학혁신판(科创板) 상장을

목표로 하고 있습니다.

小雨科技--산업용구체(具身) 지능응용

小雨智造는노동집약형 시장을 겨냥해, 기계제조업의 가스 보호
용접 작업자를 보완·대체하는 분야부터 진입했습니다.
기존 용접 로봇의 고비용·저효율·지능 약화·사용성 저하 문제를
해결하고, 점차 스마트 용접 로봇 및 상하류 수직 분야 AI 모델
플랫폼으로 확장했습니다.
하드웨어와 결합하여 “로봇이 무한한 노동력이 되게”끔 하며, 
소프트웨어중심의 범용 로봇 플랫폼 기업으로 성장하고자합니다.
창업자 교충량(乔忠良), 37세, MIUI 팀 1,000명 이상을 이끌었으며
샤오미의 창업 초기부터 상장까지 전 과정을 담당했습니다. 뛰어난
팀 운영력, 제품화 역량, 원가 절감 능력, 공급망 통합 능력을
보유하고 있습니다.
파트너 팀은 글로벌 선두 기업 출신으로 10년 이상의 창업 경험을
가진 30대 경영진으로 구성되어, 업계 최고 수준의
소프트웨어·인공지능·제조·영업 경험을 갖추고 있습니다.

양자정밀센싱및의료응용

회사는 첨단 극미약(초약) 자기장 측정 핵심 기술 플랫폼을
보유하여, 방대한 고객에게 약자기장 측정의 종합 솔루션을
제공하는 데 주력합니다.
핵심 팀은 세계 500대 기업 고위 임원, 국가급 고급 인재, 유턴 창업
인재 등으로 구성되어 있으며, 측정학·양자 물리·정밀 광학 등
분야에서 20년 이상의 풍부한 기술 축적을 보유해, 회사가 양자
정밀 측정 업계의 ‘유니콘’이 되는 견고한 기반을 마련했습니다.
설립 이래 원자 자기력계 핵심 기술을 플랫폼으로 삼아, 기저
기술과 핵심 부품의 완전한 자주 제어를 실현했습니다. 심혈관
중대 질환의 정밀 측정 및 뇌과학 분야에서 상업적 응용을
추진하며, 독자적 지식재산권을 가진 고감도
심자기도(心磁图)·뇌자기도(脑磁图) 의료 영상 시스템 솔루션을
세계 최초로 개발했습니다.
다수의 뇌자기도 및 심자기도 의료기기 등록증을 획득했습니다.

구체화된 지능형 프로젝트 인큐베이션·투자 사례 배치



중관촌 과학기술단지
베이징시의 과학기술 혁신 중심으로, 중국 최초의 국가급 첨단기술산업개발구이자 최초의 국가 자주혁신 시범구, 최초의 국가급

인재특구입니다.다수의 첨단기술기업과 창업 서비스 기관을 보유하고 있으며, 중국 과학기술 혁신의 표준과 엔진 역할을 합니다.

중관촌 과학기술단지 & 중관촌 과학성 소개

유명
고등교육기관 40+

국가(시)
과학연구원 206곳 국가급

중점 실험실 112개
대학
과기원 29개

시범구 기업
연구개발비용 4600亿元

첨단기술
기업 1.5만곳

국가급

과학기술 기업
인큐베이터

66곳
국가급
창업공간 147곳

국가 기술
이전 기관51곳

시범구 기업이
보유한 유효
발명특허

18만건

중관춘 과학도시
중관촌 발원지, 중관촌 시범구 핵심구, 북경국제과학기술혁신센터 핵심구

국가과학기술전략역량의중요탑재지

• 국가 실험실 2곳
• 고수준대학 37곳
• 신형 연구개발 기관 10곳

• 전국 중점 실험실 36곳
• 국가 과학 연구기관 106곳

현대산업의주요진지

초현대적 산업 체계

•대정보 산업이 주축
• 대건강 산업이 돌파구
•과학기술 서비스업이 기반
•미래 산업이 선봉

고수준인재거점
•하이뎬구 고피인 과학자 수가 전국 대비 19.57% 차지
•하이뎬구에서 일하고 생활하는 양대원(중국과학원, 공정원) 
원사가 약 600명
•전 구역 인재 자원 수 약 199.7만 명

세계일류혁신생태계를구축하다.

218곳
창업 인큐베이터 기관

40여곳
과학기술 금융기관

600억위안
해외 혁신 창업 지원 자금

9764곳
국가 고신기술 기업

2125곳
베이징시
"전문·정밀·특색·혁신" 중소기업

265곳
국가 “전문·정밀·특색·혁신” 
소거인” 기업

51곳
유니콘 기업

268곳
상장 기업



THANK YOU
안란 安 冉

중관촌지우연구원 이사 겸 창업 멘토
야루이자본 과학자펀드 투자 파트너
중국전자학회 지능로봇인간분회 비서장
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